6LE009932A

EED518
Czujnik ruchu Highbay DALI-2
360° do montazu natynkowego

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa
Zabudowy i montazu urzadzen elektrycznych
moze dokona¢ tylko wykwalifikowany elektryk
zgodnie z wlasciwymi dla danego kraju normami
dot. instalacji, dyrektywami, warunkami i przepi-
sami dotyczacymi zapobiegania wypadkom.
Nieprzestrzeganie wskazéwek dotyczacych in-
stalacji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzenia, pozaru lub innych niebezpieczenstw.

Ze wzgledu na charakterystyke detekcji urzadze-
nie nie jest odpowiednie do zastosowania w in-
stalacjach antywlamaniowych lub alarmowych.
Niniejsza instrukcja jest czescia sktadowa pro-
duktu i musi pozostac u klienta.

Budowa urzadzenia (rys. 1)
(1) Zaciski przylgczeniowe

(2) Gniazdo $ruby zabezpieczajacej
(3) Otwor zwalniajacy
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4) Ksztaltki mocujace
5) Soczewka czujnika z wbudowang czerwono-
-zielong diodg LED stanu

(6) Potencjometr do ustawiania natezenia o$wie-
tlenia zadziatania
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(7) Potencjometr do ustawiania czasu opdznienia
(8) Ostona potencjometréw
(
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9) Sruba zabezpieczajaca
10) Otwor wlotowy

~

Funkcja
Uzycie zgodne z przeznaczeniem

- Automatyczne przetgczanie i wysterowywanie
odbiornikéw DALI-2

- Do montazu natynkowego
Cechy produktu

- Detekcja ruchu, zwtaszcza w obszarach z wyso-
kimi sufitami

- Regulowane natezenie oswietlenia zadziatania i
kontrola $wiatta dziennego

- Regulowany czas opdznienia

- Tryb master/slave

- Tryb pracy: Automatyczny, mozliwo$¢ ustawienia
za pomoc3g recznego nadajnika konfiguracyjnego
na podczerwien (patrz akcesoria)

- Tryb testowy
- Tylko do transmisji DALI-2.

- Starszymi urzagdzeniami DALI mozna sterowaé
bez gwarancji

Eksploatacja

Czujnik ruchu wykrywa ruchy ciepta zwigzane
z przemieszczaniem sig 0séb, zwierzat i przedmio-
téw zgodnie z normg IEC 63180.

- W razie wykrycia ruchu w obszarze detekciji i spad-
ku natezenia o$wietlenia zadziatania ponizej warto-
Sci progowej oswietlenie zostaje zatgczone na czas
opoznienia. Kazdy wykryty ruch powoduje rozpo-
czecie odliczania czasu opdznienia od nowa.

- Jesli w obszarze detekciji nie zostang wykryte kolej-
ne ruchy i uptynie ustawiony czas opdznienia lub
zostanie przekroczone ustawione natezenie oswie-
tlenia zadziatania, nastapi wytgczenie oswietlenia.

Informacje dla elektryka

Montaz i podigczanie instalacji
elektrycznej
f NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo porazenia pradem
elektrycznym przy dotknieciu elementéw
znajdujacych sie pod napieciem!
Porazenie pradem elektrycznym grozi
$miercia!
Przed rozpoczeciem prac przy urzg-
dzeniu nalezy odigczy¢ przewody
podtaczajace od sieci, a takze ostoni¢
sasiednie elementy znajdujace sie pod
napieciem!

Wybér miejsca montazu

Czujnik ruchu nalezy zamontowa¢ poziomo na sufi-
cie. Jego obszar detekcji wynosi maks. ok. 22 x 12
m, a $rednica obszaru detekcji zalezy od wysokosci
montazu. Przy wysokosci montazu 8 m $rednica na
poziomie podtogi wynosi okoto 22 x 12 m. Srednica
wewnetrznego obszaru detekcji przy zwigkszonej
czutosci detekcji wynosi 14 x 8 m (rys. 3).

Przy wysokosci montazu wigkszej niz 8 m

obszar detekcji zwieksza sie, a czuto$¢ detekc;ji

maleje.

Uwzglednienie kierunku ruchu: Rozréznia sie
ruch w linii prostej i ruch w poprzek. Ruch w po-
przek nasadki czujnika ruchu jest lepiej wykrywa-
ny niz ruch w linii proste;j (rys. 3).

Aby zapewni¢ stopien ochrony IP41, urzadzenie
musi by¢ w petni zainstalowane i podtgczone.

Unikac zrodet zaktdcen w obszarze detekgji.
Zrodta zaktécen, np. grzejniki, instalacje wenty-
lacyjne i klimatyzacyjne oraz wychtadzajgce sie
zrodia $wiatta mogg powodowac niepozgdane
przetgczanie (rys. 4).

Wybra¢ takie miejsce montazu, w ktérym nie
wystepujg drgania. Drgania mogg powodowac
niepozadane przetgczanie.
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Podlaczanie i montaz (rys. 2)

Przestrzegac kierunku montazu. Urzgdzenie na-
lezy zamontowac w taki sposdéb, aby strzatka na
rys. 6 odpowiadata monitorowanemu obszarowi.

Przeprowadzi¢ przewod przytgczeniowy przez
otwor wlotowy.

Zamontowac¢ podstawe urzadzenia na suficie za
pomocg dotgczonego zestawu Srub i kotkow, jesli
to mozliwe, w puszce podtynkowe;.

Podiaczy¢ przewdd magistrali.

Zatrzasng¢ nasadke urzadzenia na podstawie.
Wkreci¢ $rube zabezpieczajaca (9).

Zamkna¢ ostong (8).
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Uruchomienie

Po przywréceniu zasilania urzadzenie znajduje
sie w fazie rozgrzewania (maks. 45 s). W tym
czasie dioda LED stanu miga na zielono.

Test detekcji

W trybie testowym czujnik ruchu pracuje z mak-
symalnym natezeniem o$wietlenia zadziatania. W
przypadku wykrycia ruchu nastepuje wysterowanie
podtgczonego odbiornika na okoto 2 sekundy.

Ustawi¢ potencjometr do ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania (6) w pozycji Test (rys. 1).

Urzadzenie znajduje sie w trybie testowym.

Przeprowadz test, wykonujgc ruchy w obszarze
detekcji.

Jezeli czujnik ruchu zatagcza sie nawet wowczas,
gdy w obszarze detekcji nie ma ruchu, oznacza
to, ze istniejg zrodta zakiocen (patrz Wybor
miejsca montazu).

Po 2 minutach w trybie testowym i niewykryciu
zadnego ruchu urzagdzenie zostanie automa-
tycznie ustawione na warto$¢ domysing (500
lukséw).

Ustawianie natezenia oswietlenia zadziatania

Natezenie oswietlenia zadziatania to wartos¢
natezenia oswietlenia zapisana w czujniku ruchu,
ponizej ktérej podtaczony odbiornik jest wysterowy-
wany po wykryciu ruchu. Warto$¢ progowa jasnosci
mozna bezstopniowo regulowaé w zakresie od ok. 5
do 2000 luksow (praca w ciggu dnia / niezaleznie od
poziomu jasnosci).
Obréci¢ potencjometr ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania (rys. 6) na odpowiednig
pozycje.
Ustawianie czasu opéznienia

Czas op6znienia to czas ustawiony w czujniku
ruchu, przez ktéry (co najmniej) oswietlenie jest
wigczone, jezeli natezenie oswietlenia zadziatania
nie zostato osiagniete i zostat wykryty ruch. Czas
opdznienia mozna ustawi¢ w zakresie od impulsu
(ok.2s)iod5 s do 60 min.

Obréci¢ potencjometr czasu opdznienia (rys. 7)
na odpowiednig pozycje.
Wykrywanie stanu DALI-2
Parametr czujnika umozliwia wybor stanu oswietle-
nia po uruchomieniu (przywréceniu zasilania). Pod-

czas uruchamiania miga zielona lub czerwona dioda
LED. Ustawienie to mozna wigczy¢ lub wytgczy¢.

Zielona dioda LED miga po wykryciu urzadzenia
DALI-2.

Czerwona dioda LED miga w przypadku wykry-
cia btedu magistrali DALI-2, np. braku podtgczo-
nego urzgdzenia lub statecznika DALI-2.

Tryb pracy: Funkcja Sciemniania aktywna w
trybie automatycznym

Po procesie detekcji wyjscie DALI-2 reguluje jasnos¢
przy uzyciu okreslonej wartosci oprogramowania lub
pilota. Wybor ten jest zapisywany jako domysiny.
Wyijscie jest wysterowywane przez czas ustawiony na
potencjometrze (7). Jesli potencjometr jest ustawiony
w pozycji Adr/On, sterowanie oswietleniem nie jest
realizowane. Wyjscie DALI jest ustawione na ostatnig
ustawiong wartos¢, 100% lub inng wartos¢, ktérg
mozna zmieni¢ za pomoca pilota na podczerwien lub
przycisku.

W ustawieniu podstawowym warto$¢ zadana
wynosi 500 luksow.

Obstuga wejscia sterowania wymuszonego

Podtgczony przycisk stuzy do wymuszonego wy-
sterowywania wyjscia. Czas trwania wymuszonego
wysterowania zalezy od czasu ustawionego na
potencjometrze (7).
Ustawi¢ wartos$é sciemniania, naciskajac i przy-
trzymujac podigczony przycisk.
Obstuga za pomocg recznego nadajnika konfi-
guracyjnego na podczerwien

Wartosci ustawione bezposrednio na urzadzeniu
mozna zmieni¢ za pomocg recznego nadajnika kon-
figuracyjnego na podczerwien (patrz akcesoria).

Szczegdtowy opis nadajnika recznego EE807
znajduje sie w zatgczonej instrukcji.

Obstuga za pomoca nadajnika recznego na
podczerwien

Reczny nadajnik na podczerwien moze by¢ uzywa-
ny do wyzwalania dziatan sparametryzowanych w
urzadzeniu.

Szczegdtowy opis nadajnika recznego EE808
znajduje sie w odpowiedniej instrukgji.

Regulacja obszaru detekcji

Jesli obszar detekcji czujnika jest zbyt duzy lub
jesli majg zosta¢ zamaskowane obszary, ktére nie
maja by¢ monitorowane, obszar detekcji mozna w
razie potrzeby ograniczy¢ za pomocg dotgczonych
samoprzylepnych paskéw maskujgcych.

Tryb master/slave

Aby rozszerzy¢ obszar detekcji, mozna podtgczy¢
dodatkowe urzadzenia (slave) réwnolegle do urza-
dzenia nadrzednego — Tryb master/slave.

Tylko urzadzenia przekaznikowe (EER5XX) moga
by¢ uzywane jako urzadzenia podrzedne (slave).
Inne urzadzenie DALI-2 (EED5XX) nie nadaje si¢
do uzytku.

Dodatkowe informacje na temat konfiguracji
master-slave mozna znalez¢ na stronie gtéwnej w
obszarze materiatéw do pobrania dla urzadzenia.

W trybie slave zaden przycisk nie moze by¢
podigczony do wejscia PB.

Ustawienia urzgdzenia nadrzednego (master)
(EED5XX)

Ustawi¢ natezenie oswietlenia zadziatania (6).
Ustawi¢ czas opdznienia (7).

Ustawienia urzadzenia podrzednego (slave)
(EER5XX)

Szczegdlowy opis urzgdzenia podrzednego
(slave) EER5XX znajduje sie w odpowiedniej
instrukciji.

Ustawi¢ potencjometr do ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania (6) w pozycji SL (rys. 1).
Potencjometr do ustawiania czasu op6znie-

nia (7) ustawi¢ pod katem odpowiedniego

zastosowania (dodatkowe informacje na temat
zastosowan mozna znalez¢é w obszarze materia-
fow do pobrania dla urzadzenia).

Zatacznik

Dane techniczne
Napiecie zasilajgce 230 V~, +10%/-15%

240 V~, +6/-6%

Czestotliwos$¢ 50/60 Hz
Pobdr mocy bez obcigzenia <0,5W
Czas opodznienia, regulowany

- Praca 5s...60 min
- Ustawienie fabryczne ~15 min

Natezenie o$wietlenia zadziatania,

regulowane 5 ... 2000 luksow
- Ustawienie fabryczne 500 lukséw
Zalecana wysoko$¢ montazu 6m..9m
Maksymalna wysoko$¢ montazu 10m

Obszar detekcji, @, ruch (wysoko$¢ montazu 8 m)

poruszanie sie w poprzek czujnika ~22x12m
ruch w strone czujnika w linii prostej ~14x8m
Kat detekgiji ok. 360°
Dtugos¢ przewodu miedzy

pierwszym a ostatnim urzadzeniem maks. 50 m
Liczba urzadzen podrzednych

na urzadzenie nadrzedne maks. 10

Wytacznik obwodu przed urzgdzeniem 10A
Liczba urzgdzen DALI maks. 24

Informacje o DALI

- Napiecie DALI 16V
- Gwarantowane natezenie pradu 48 mA
- Maksymalne natezenie pradu 250 mA

Zachowanie przy zwarciu

zgodnie z normg EN 62386-1010

Wilgotno$¢ wzgledna (bez kondensacji)  30°C, 95%
Temperatura pracy -5°C-+45°C
Temperatura

przechowywania/transportu -25°C... +70°C
Stopien ochrony P41
Klasa ochronnosci Il
Odpornos¢ na uderzenia IK 04
Wysokos$¢ pracy <2000 m
Wymiary EED518 (9 x wys.) 105 x 66,2 mm

Przekrdéj przytacza

- Zaciski wtykowe (2x) 0,5 ... 2,5 mm?

- Zalecany przekroj przewodu 1,5 mm?
Akcesoria

Reczny nadajnik konfiguracyjny

na podczerwien EE807
Reczny nadajnik na podczerwien EE808

Prawidtowa utylizacja produktu (zuzyty
sprzet elektryczny i elektroniczny).
(Stosuje sie w krajach Unii Europejskiej i

L innych krajach europejskich z systemem
I sclcktywnej zbirki odpadow).
Oznaczenie umieszczone na produkcie lub w dotgczonej
dokumentacji wskazuje, ze produktu po uptywie okresu
uzytkowania nie nalezy usuwac z innymi odpadami po-
chodzacymi z gospodarstw domowych. Urzadzenie nalezy
usuwac oddzielnie od innych odpadéw, aby unikng¢ szkod
dla $rodowiska lub zdrowia ludzkiego spowodowanych
niekontrolowanym usuwaniem odpadéw. Urzadzenie na-
lezy poddac¢ recyklingowi, aby promowa¢ zréwnowazone
ponowne wykorzystanie zasobéw materiatowych.

W celu uzyskania informacji na temat miejsca i sposobu
bezpiecznego dla srodowiska recyklingu tego produktu
uzytkownicy w gospodarstwach domowych powinni skon-
taktowac sie z punktem sprzedazy detalicznej, w ktérym
dokonali zakupu produktu lub organem wtadz lokalnych.
Uzytkownicy w firmach powinni skontaktowac sie ze swo-

im dostawca i sprawdzi¢ warunki umowy zakupu. Produk-
tu nie nalezy usuwac z innymi odpadami komercyjnymi.
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