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EER503

Czujnik obecnosci/ruchu
360° do zabudowy
EER513

Czujnik ruchu/obecnosci
360° do montazu natynkowego

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Zabudowy i montazu urzadzen elektrycznych
moze dokona¢ tylko wykwalifikowany elektryk
zgodnie z wlasciwymi dla danego kraju normami
dot. instalacji, dyrektywami, warunkami i przepi-
sami dotyczacymi zapobiegania wypadkom.
Nieprzestrzeganie wskazéwek dotyczacych in-
stalacji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzenia, pozaru lub innych niebezpieczenstw.

Ze wzgledu na charakterystyke detekcji urzadze-
nie nie jest odpowiednie do zastosowania w in-
stalacjach antywtamaniowych lub alarmowych.
Niniejsza instrukcja jest czescig sktadowa pro-
duktu i musi pozostac u klienta.

Budowa urzadzenia (rys. 1/2/7)
1) Zaciski przytgczeniowe

Gniazdo $ruby zabezpieczajgcej
Otwor zwalniajacy

Ksztattki mocujace

Soczewka czujnika z wbudowang czerwono-
zielong diodg LED stanu

(6) Potencjometr do ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania
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( Potencjometr do ustawiania czasu opéznienia
(8) Ostona potencjometrow

(9) Sruba zabezpieczajgca

(10) Sprezyny mocujgce
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11) Odcigzenie z gniazdem na opaski kablowe
12) Ostona komory przylgczeniowej
13) Otwor wlotowy

Funkcja
Uzycie zgodne z przeznaczeniem

- Automatyczne zatagczanie odbiornikow
elektrycznych w zaleznosci od ruchow ciepta
i natezenia oswietlenia otoczenia

- EERS503: Montaz w zagtebieniu

- EER513: Montaz natynkowy lub montaz w
puszkach instalacyjnych zgodnie z obowigzujaca
normg (np. DIN 4907)

Cechy produktu

- Potaczenie czujnika obecnosci i ruchu ze
zwiekszong czutoscig wykrywania w centralnym
obszarze wykrywania obecnosci

- Natezenie oswietlenia zadziatania, regulowane

- Regulowany czas opdznienia

- Tryb master/slave

- Opcjonalnie: Tryb pracy automatyczny/
pétautomatyczny, mozliwosé ustawienia za
pomocg recznego nadajnika konfiguracyjnego na
podczerwien (patrz akcesoria)
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Eksploatacja

Czujnik ruchu wykrywa ruchy ciepta zwigzane
Z przemieszczaniem si¢ 0sob, zwierzat i przedmio-
téw zgodnie z normg IEC 63180.

- W razie wykrycia ruchu w obszarze detekcji
i spadku natezenia oswietlenia zadziatania poni-
zej wartosci progowej o$wietlenie zostaje zata-
czone na czas opoznienia. Kazdy wykryty ruch
powoduje rozpoczecie odliczania czasu opoznie-
nia od nowa.

- Jesli w obszarze detekgji nie zostang wykryte
kolejne ruchy i uptynie ustawiony czas op6znie-
nia lub zostanie przekroczone ustawione nateze-
nie o$wietlenia zadziatania, nastapi wytgczenie
oswietlenia.

Informacje dla elektryka

Montaz i podtaczanie instalacji
elektrycznej
f NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo porazenia pradem
elektrycznym przy dotknigciu elementow
znajdujacych sie pod napieciem!
Porazenie pradem elektrycznym grozi
Smiercia!
Przed rozpoczeciem prac przy
urzadzeniu nalezy odiaczy¢ przewody
podtaczajace od sieci, a takze ostoni¢

sasiednie elementy znajdujace sie pod
napieciem!

Wyboér miejsca montazu

Czujnik ruchu nalezy zamontowa¢ poziomo na
suficie. Jego kat detekcji wynosi 360°. Srednica ob-
szaru detekcji zalezy od wysokosci montazu. Przy
wysokosci montazu 2,5 m $rednica na poziomie
podtogi wynosi okoto 20 m. Srednica wewnetrznego
obszaru detekcji przy zwigkszonej czutosci detekciji
wynosi 10 m (rys. 3).

Przy wysokosci montazu wigkszej niz 2,5 m

obszar detekcji zwieksza sig, a czutos¢ detekc;ji

maleje.

Uwzglednienie kierunku ruchu: Rozréznia sie
ruch w linii prostej i ruch w poprzek. Ruch w po-
przek nasadki czujnika ruchu jest lepiej wykrywa-
ny niz ruch w linii prostej (rys. 3).

Aby zapewni¢ stopien ochrony IP41, urzadzenie
musi by¢ w petni zainstalowane i podtgczone.
Jesli urzgdzenie jest uzywane jako czujnik obec-
nosci, nalezy je zamontowac w taki sposéb, aby
obszary o matej aktywnosci ruchowej (biurko,
miejsca siedzgce) znajdowaty sie w wewnetrz-
nym obszarze detekgiji (rys. 3).

Unika¢ zrédet zaktécen w obszarze detek-

cji. Zrodta zaktocen, np. grzejniki, instalacje
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wentylacyjne i klimatyzacyjne oraz wychtadzaja-
ce sie zrodta Swiatta mogg powodowac niepoza-
dane przefaczanie (rys. 4).

Wybrac¢ takie miejsce montazu, w ktérym nie
wystepuja drgania. Drgania moga powodowaé
niepozadane przetgczanie.

Podtaczanie i montaz wariantu do zabudowy
EERS503 (rys. 8)

Wykona¢ otwdr montazowy & 68 mm.

Podtgczyé czujnik ruchu zgodnie ze schematem
potaczen (rys. 5).

Zapewni¢ odcigzenie za pomoca opasek kablo-
wych na odpowiednich uchwytach (11).

Zamocowac ostone (12).

Dokona¢ ustawien.

Przeprowadzi¢ wcisniete w gére dwie sprezyny
mocujgce (10) przez otwdr montazowy i pozwoli¢
im odskoczy¢.

Podtaczanie i montaz wariantu natynkowego
EER513 (rys. 7)

Przeprowadzi¢ przewod przytaczeniowy przez
otwor wlotowy (13).

Zamontowac podstawe urzgdzenia na suficie za
pomocg dotgczonego zestawu srub i kotkow, jesli
to mozliwe, w puszce podtynkowe;.

Podtgczyé urzadzenie zgodnie ze schematem
pofaczen (rys. 5).

Zatrzasngc¢ nasadke urzadzenia na podstawie.
Wkreci¢ $rube zabezpieczajacy (9).

Dokona¢ ustawien.

Zamkna¢ ostone (8).

Uruchomienie

Po przywréceniu zasilania urzadzenie znajduje
sie w fazie rozgrzewania (maks. 45 s). W tym
czasie dioda LED stanu miga na zielono. Jesli
urzgdzenie jest ustawione na tryb slave, dioda
LED stanu miga naprzemiennie na czerwono i
zielono, a przekaznik jest rozwarty.

Test detekcji

W trybie testowym czujnik ruchu pracuje z mak-
symalnym natezeniem o$wietlenia zadziatania. W
przypadku wykrycia ruchu nastepuje wysterowanie
podtgczonego odbiornika na okoto 2 sekundy. Po
okoto 20 testowych operacjach przetaczania czesto-
tliwos¢ przetaczania maleje, aby chronié podtgczony
odbiornik.

Ustawi¢ potencjometr do ustawiania natezenia

oswietlenia zadziatania (6) w pozycji Test (rys.

1/2).

Ustawi¢ potencjometr do ustawiania czasu op6z-

nienia (7) na minimum (lewe skrajne potozenie)

(rys. 1/2).

Urzadzenie znajduje sie w trybie testowym.

3
25m AN
10m 5m om 5m 10m

Przeprowadz test, wykonujgc ruchy w obszarze
detekgiji.

Jezeli czujnik ruchu zatgcza sig¢ nawet wowczas,
gdy w obszarze detekcji nie ma ruchu, oznacza
to, ze istniejg zrodta zaktdcen (patrz Wybor
miejsca montazu).

Po 15 minutach w trybie testowym i niewykryciu
zadnego ruchu urzadzenie zostanie automatycz-
nie ustawione na warto$ci domysine (500 luksow
/15 minut).

Ustawianie natezenia oswietlenia zadziatania

Natezenie oswietlenia zadziatania to wartos¢
natezenia os$wietlenia zapisana w czujniku ruchu,
ponizej ktérej podtaczony odbiornik jest wysterowy-
wany po wykryciu ruchu. Warto$¢ progowg jasnosci
mozna bezstopniowo regulowaé w zakresie od ok. 5
do 2000 lukséw (praca w ciggu dnia / niezaleznie od
poziomu jasnosci).

Obrdci¢ potencjometr ustawiania natezenia

oswietlenia zadziatania (rys. 6) na odpowiednig

pozycie.

Ustawianie czasu op6znienia

Czas opdznienia to czas ustawiony w czujniku
ruchu, przez ktéry (co najmniej) oswietlenie jest
wiaczone, jezeli natezenie o$wietlenia zadziatania
nie zostato osiggniete i zostat wykryty ruch. Czas
opdznienia mozna ustawi¢ w zakresie od impulsu
(ok.2s)iod 5 s do 60 min.

Obréci¢ potencjometr czasu opoéznienia (rys. 7)
na odpowiednig pozycje.

Uruchamianie za pomoca recznego nadajnika
konfiguracyjnego na podczerwien

Uruchomienie mozna réwniez przeprowadzi¢ za
pomocg recznego nadajnika konfiguracyjnego na
podczerwien (patrz akcesoria).

Szczegdlowy opis nadajnika recznego EE807
znajduje sie w zatgczonej instrukcji.
Obstuga za pomoca nadajnika recznego na
podczerwien

Nadajnika recznego na podczerwieh mozna uzywaé
do sterowania oswietleniem podtgczonym do czujni-
ka ruchu, np. do jego wigczania/wytaczania.

Szczegdtowy opis nadajnika recznego EE808
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znajduje sie w odpowiedniej instrukgiji.

Tryb master/slave

Aby rozszerzy¢ obszar detekcji, mozna podigczy¢
dodatkowe urzadzenia (slave) réwnolegle do urza-
dzenia nadrzednego — Tryb master/slave (rys. 6).

Dodatkowe informacje na temat konfiguraciji
master-slave mozna znalez¢ na stronie gtéwnej
w obszarze materiatéw do pobrania dla urzadze-
nia.

W trybie slave zaden przycisk nie moze byé
podtgczony do wejscia PB urzadzenia podrzed-
nego (slave).

Ustawienia urzgdzenia nadrzednego (master) (rys.
1/2)

Ustawi¢ natezenie oswietlenia zadziatania (6).
Ustawi¢ czas opdznienia (7).
Ustawienia urzadzenia podrzednego (slave) (rys.
1/2)
Ustawi¢ potencjometr do ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania (6) w pozycji SL (rys. 1/2).

@ 68 mm

Hager Controls, BP10140, 67703 SAVERNE CEDEX, FRANCE

Potencjometr do ustawiania czasu opoznienia
(7) ustawi¢ pod katem odpowiedniego zastoso-
wania (dodatkowe informacje na temat zastoso-
wan mozna znalez¢ w obszarze materiatéw do
pobrania dla urzgdzenia).

Regulacja obszaru detekcji

Jesli obszar detekcji czujnika jest zbyt duzy lub
jesli majg zosta¢ zamaskowane obszary, ktére nie
majag by¢ monitorowane, obszar detekcji mozna w
razie potrzeby ograniczy¢ za pomoca dotgczonych
samoprzylepnych paskéw maskujgcych.

Zalacznik

Dane techniczne
Napigcie zasilajace 230 V~, +10%/-15%

240 V~, +6/-6%

Czestotliwosé 50/60 Hz
Pobdr mocy bez obcigzenia <0,5W
Czas op6znienia, regulowany

- Praca 5s...60 min
- Tryb testowy, impuls 2s
- Ustawienie fabryczne ~15 min

Natezenie oswietlenia zadziatania, regulowane 5 ...
2000 luksow

- Ustawienie fabryczne 500 luksow
Zalecana wysoko$¢ montazu 25m..35m
Maksymalna wysoko$é montazu 4m

Obszar detekgji, 9, ruch (wysoko$¢ montazu 2,5 m)

poruszanie sie w poprzek czujnika ~20m
ruch w strone czujnika w linii prostej ~10m
Obszar detekcji, &, obecnos¢

(wysokos¢ montazu 2,5 m) ~10m
Kat detekcji ok. 360°
Dtugos¢ przewodu miedzy

pierwszym a ostatnim urzadzeniem maks. 50 m
Liczba urzadzen podrzednych

na urzadzenie nadrzedne maks. 10

Styk normalnie otwarty, zwigzany z potencjatem
z obwodem przejscia przez zero 10 AAC1, 230 V~

Wytacznik obwodu przed urzadzeniem 10A
Zaréwki, lampy halogenowe 230 V 2000 W
Lampy LED/

Swietléwki kompaktowe 20 x 20 W (400 W)
Transformatory konwencjonalne 1500 VA
Transformatory elektroniczne 1500 W
Lampy fluorescencyjne

- kompensacja rownolegta 1000 W/130 pF
- ze statecznikiem EVG 1000 W
Wilgotno$¢ wzgledna (bez kondensacji)  30°C, 90%
Temperatura pracy -5°C—-+45°C
Temperatura

przechowywania/transportu -25°C... +70°C
Stopien ochrony 1P41
Klasa ochronnosci I
Odpornos$¢ na uderzenia IK 04
Wysokos¢ pracy <2000 m
Wymiary EER503 (& x wys.) 85x 75,9 mm
Wymiary EER513 (& x wys.) 105 x 59,7 mm

Przekroj przytacza

- Zaciski wtykowe (2x) 0,5 ... 2,5 mm?

- Zalecany przekroj przewodu 1,5 mm?
Akcesoria

Reczny nadajnik konfiguracyjny

na podczerwien EE807
Reczny nadajnik na podczerwien EE808

Prawidiowa utylizacja produktu (zuzyty
sprzet elektryczny i elektroniczny).
(Stosuije sie w krajach Unii Europejskiej i

T innych krajach europejskich z systemem
I sc|cktywnej zbiorki odpadow).
Oznaczenie umieszczone na produkcie lub w dotaczonej
dokumentacji wskazuje, ze produktu po uptywie okre-
su uzytkowania nie nalezy usuwac z innymi odpadami
pochodzacymi z gospodarstw domowych. Urzadzenie
nalezy usuwac¢ oddzielnie od innych odpadéw, aby uniknaé
szkod dla $rodowiska lub zdrowia ludzkiego spowodowa-
nych niekontrolowanym usuwaniem odpaddéw. Urzadzenie
nalezy podda¢ recyklingowi, aby promowa¢ zréwnowazone
ponowne wykorzystanie zasobéw materiatowych.

W celu uzyskania informacji na temat miejsca i sposobu
bezpiecznego dla $rodowiska recyklingu tego produktu
uzytkownicy w gospodarstwach domowych powinni skon-
taktowac sie z punktem sprzedazy detalicznej, w ktérym
dokonali zakupu produktu lub organem wtadz lokalnych.

Uzytkownicy w firmach powinni skontaktowac sig¢ ze swoim
dostawca i sprawdzi¢ warunki umowy zakupu. Produktu nie
nalezy usuwac z innymi odpadami komercyjnymi.
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